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Boite a outils pour I'élaboration et I'animation des d’'un
plan d’'usage des terres participatif a I'échelle
villageoise
Cette boite a outil a été élaborée dans le cadre de méthodologie proposée pour la planification

de l'usage des terres (PUT), et présente les différentes méthodes d'animation, I'élaboration des
supports cartographiques et la numérisation du PUT papier.

1. Méthode de participation

11 Prise de tours de parole

La prise de tours de parole est une méthode permettant de fluidifier les discussions de groupe
tout en s’assurant qu'on ne se coupe pas la parole, que le temps de parole est équilibré et que
chaque participant ne réagit pas a chaud aux propos des autres. Une personne est désignée
pour prendre les tours de parole. Chaque personne qui souhaite prendre la parole lui fait un
signe, son nom est noté. La personne qui attribue les tours de parole, indique aprés chaque
prise de parole a qui elle donne la parole. Elle suit la liste qu’elle établit au fur et @ mesure qu’on
lui fait signe mais elle peut aussi faire remonter en haut de la liste une personne qui demande la
parole et qui a encore peu ou pas parlé.

1.2 Baton de parole

Le baton de parole est un objet que I'on se fait passer lorsque I'on souhaite prendre la parole, on
ne peut parler si on n'a pas cet objet en main.

1.3 Diagramme préférentiel

Le diagramme préférentiel est une méthode d'animation qui permet de hiérarchiser, de facon
simple, des éléments entre eux.

Chaque élément se voit attribué une lettre et un tableau a double entrée est ensuite constituée :

A B C D E Résultat Rang
A A C A E 2 2
B C B E 1 3
C c E 3 1
D D 1 3
E

Les cases non grisées du tableau sont remplies par la lettre qui représente l'usage des terres le
plus fréquent. Ex : la premiére case est la comparaison entre A et B et c'est A qui est le plus
fréquent. Ensuite I'ensemble des occurrences de

AOE e BE T G IR EIEILIE (B g chaque lettre est comptabilisé sur la ligne et les
A Pl B AN 17 16 A Al la g7 lignes précédentes, ce qui donne le résultat. La
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Figure 1: Diagramme préférentiel dans le cadre du PUT pilote Amani Nguessankro (2023, Jitten) : (A) Café (B) Jachéres
(C) Forét sacrée (D) Palmier (E) Manioc (F) Riz (G) Mais (H) Maraichage (1) Elevage (J) Haricot (K) Arachide (L)Cimetiére

1.4 Carte mentale

La carte mentale est un exercice de cartographie se défaisant des contraintes classiques de la
carte (orientation, échelle). Elle consiste @ demander a une personne de dessiner sur un papier
libre la fagon dont elle se représente son territoire. La dimension sensible des représentations
est centrale dans cet exercice. Elle se fait au sein de groupes non-mixtes.

1.5  Travail sur le support cartographique

Les participants se réunissent autour du support et ils ont a leur disposition du matériel pouvant
symboliser des éléments ponctuels (ex : punaises), des éléments linéaires (fil de laine, marqueur
effacable) et des éléments de surface (papiers canson de couleur & découper selon les formes
souhaitées). Ils peuvent positionner a leur gré ces éléments sur le support. Ces éléments
peuvent étre déplacés par les autres participants pour les animateurs au fur et a mesure de
I'évolution des discussions.

1.6 Débat groupé

Cette méthode permet de dépasser un blocage entre deux positions tranchées. Pour ce faire,
répartir les participants en deux groupes, sans prendre en compte leur opinion sur les deux
positions qui font débat. Le premier groupe devra réunir tous les arguments en faveur de l'idée
qui fait débat et le second tous les arguments en défaveur de cette idée. Chacun des groupes
présente ensuite les arguments a l'autre groupe. Cela permet le décentrement et peut favoriser
I'évolution de la réflexion.

1.7 Débat mouvant

Cette méthode permet de dépasser un blocage entre deux positions tranchées. Lanimateur
reformule 'idée qui fait débat et trace une ligne imaginaire au sol. A chaque extrémité de cette
ligne se situe le pour et le contre l'idée qui fait débat. Il invite ensuite les participants a se
positionner sur cette ligne. Toutefois, ils ont la consigne de ne pas se positionner au milieu en
restant sans avis. Une fois positionnées les personnes sont invitées a donner leur avis et
I'argumenter. En entendant les différents arguments les autres participants peuvent se déplacer
le long de la ligne selon que leur opinion évolue. Attention, cette méthode de débat mouvant ne
doit pas s'éterniser, la position debout peut-étre fatigante.

1.8 Applaudissement triplé

Cette méthode est utilisée pour valider une décision ou un document sur le principe du
consentement (personne n'a d’'opposition franche a la décision). Tout le monde est invité a se
lever et a applaudir. La personne qui n'est pas d'accord avec la décision n‘applaudit pas et léve
le poing. Si tout le monde applaudit, la décision est validée.

2. Elaboration d’'une carte satellite sur bache

Dans le cadre de cet exercice, nous avons di imprimer la carte satellite représentant le territoire
du village au format 1m50xIm50. Cette dimension est idéale pour que plusieurs personnes
puissent consulter la carte en simultanée et pour le repérage a I'échelle parcellaire.
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11 Préparer la carte que I'on souhaite imprimer
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1.2 Ouvrir le gestionnaire de mise en page
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1.4 Indiquer le format souhaité dans propriétés de I'objet

- Cliquer sur le fond blanc puis a droite dans propriétés de l'objet > Taille =

personnalisation > indiquer la largeur et longueur souhaitée en mm
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1.6 Adapter I'échelle : ici pour une carte de cette dimension, on place I'échelle a

1:10 000 (soit 1cm = 100m)
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1.7 Veérification du rendu et de la netteté de la carte a I'échelle avec l'outil
« Zoomer a 100%)

> Cet outil permet de visualiser le rendu de la carte en fonction de I'échelle choisie. Il
s'agit ici de vérifier si les parcelles et les éléments clés du paysage sont bien distinguables :
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1.9 Ajout des éléments clés

Une fois que la carte est correctement positionnée, il est temps d'ajouter les 4 éléments
clés:

- Lalégende

- Lafleche du Nord

- Léchelle

- Le titre + petite étiquette en bas a droite apportant des précisions sur la carte
(Date de lI'image satellite, date de I'édition de la carte, nom de I'éditeur, échelle)

On retrouve ces fonctionnalités en cliquant sur > Ajouter un objet

@ *Koitienkro_couleur copie

- o X
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- Pour ajouter un logo : enregistrer le logo au format SVG puis > Ajouter Image >
IMAGE SVGC > Parcourir les dossiers pour la sélectionner

- Pour ajouter des coordonnés géographiques :

Cliquer sur la carte avec cet outil > * > Puis dans propriétés de I'objet descendre >
Crille > Ajouter une grille > Modifier la grille > Cocher Activer la grille puis activer les
coordonnées - Régler a sa convenance 'apparence de la grille.

110 EXPORT : Exporter au format IMAGE
L'export de I'image nécessite un certain nombre de RAM.

Si possible et en concertation avec l'imprimeur, exporter I'image avec une résolution de
300dpi
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(=) Options pour I'export d'images
w Options d'export

Résolution d'exportation | 300dpi (ppp)
Largeur de page 17716 px
Hauteur de la page 17716 px

V| Activer I'antialiasing

Générer un fichier de coordonnées (world)

Rogner au contenu

Marge den haut (px) |0

Gauche A& droite

En dessous 0

Enreqgistrer
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3. Numérisation du Plan d'Usage des Terres

21 Avant toute chose, on enregistre le projet! En haut a gauche Projet >

Enregistrer sous

2

Q Sauvegarder le Projet sous

+ i F4F > ZONAGE KOITIENKRO
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~ Masquer les dossi

2.2 Géo-référencement :

® age

(B) welcome to Planet || login |

La premiére chose a faire aprés l'ouverture du logiciel SIG est de bien référencer
I'environnement de travail. Ici on va travailler sur la Céte d'lvoire, soit le systéme de

projection UTM 30N (ou ESPG32630) et il faut I'indiquer :
Soit en bas a droite > Cliquer sur 'ESPG > Choisir le bon SCR
Soit dans Projet > Propriétés > SCR > Choisir le bon SCR
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o SCR D Certifié =
WGS 84 / UTM zone 28N £PSG:32628
& Macros WGS 84 / UTM zone 285 £PSG:32728
WGS 84 / UTM zone 29N EPSG:32629
E%g QGIS Senver WGS 84/ UTM zone 295 £9SG:32729
© remore WGS 84 / UTM zone 2N £PSG:32602
WGS 84 / UTM zone 25 £PSG:32702
WGS 84 / UTM zone 30N £9SG:32630 -
< >

WGS 84 / UTM zone 30N
Propriétés

« Unités : metres

« Dynamique (repose sur un référentiel
géodésique qui n'est pas fixé sur la
plaque)

« Corps céleste : Earth

« Basé sur World Geodetic System 1984
ensemble (EPSG:6326), qui a une
précsion de 2 métres au mieux.

« Méthode : Universal Transverse
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Ajout d'un fond de carte satellite (ici avec I'extension QuickMapServices)

(@ Projet sans titre — QGIS
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@3 Add to Search
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Boite & outils de traitements.

® a0 .

0 Utilisé récemment
@ Analyse de réseau
@ Analyse de terrain raster
@ Analyse raster
Analyse vectorielle
Base de données
Cartographie
Création dun raster

Ceation da actaurs

3
»
»
»
»
»
»
»

pYo¥oloYo)

Visualiseur de Résultats

@ Lowpe[100% |3 Rotation [0.0°

EFI

2 v/ Rendu @ EpsGia2630

L]

Insertion du shapefile de la zone d'étude : cliquer/glisser directement dans la console

QGIS le fichier .shp

Clic droit sur la couche et zoomer sur la couche pour la visualiser

PRPRLIBS LEOR
n‘@
W me

L
i

Nouveau Propriét

uanier.cpg

nier.dbf

douanierprj

nier.qmd

nier.shp

B Amani ng

B Amanir
B Amani_
W Amani n

nkro.qmd

guessenkro.shp 18/11/2022 16:34

#*Zz =~
QaRe 2

R KA

Coardonnée 572575104474 |5

se

B ®

Echelle :13604619 +

9

(®) Welcome to Planet [{{iogin |

» (D Utilisé récemment

@ Analyse de réseau

@ Analyse de terrain raster
@ Analyse raster

@ Analyse vectorielle

@ Base de données

Q@ Cartographie

@ Création d'un raster

) Création de vactaure.

Visualiseur de Résultats

@ Loupe[100% |2 Rotation [0.0°

2| Vi Rendu @ epsc:azean
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Symbologie :

Double clic sur la couche > Symbologie > Remplissage en transparent

Q

DEBRRX Q*pLAPP
RGOV AME B :

-8 -5

Couches.

YBRTE-RADL

v [] Amani nguessenkro
~ V ¥ Google Satellite

2.2.4

QEHZIE-B-

B tOOR

= 5 @ Q@
=Y = Qe 2 B ®
KIR'IE T 2l - ® W v 3
Q@ Propriétés de la couche — Amani_nguessenkro — Symbologie X
COReN = -®
RNGGE N D 6 S [@ores o
X[ 2 symboke unique =
3 - [] Remplissage ry CE
Remplissage simple
J E’ Glla
«@
abe]
B 1y7e de smbole Remplissage simple -
R  ve ce oo remplssage s
B ervems e
' <
ﬁ Style de remplissage I continue K= =20}
= I | €
Largeur de trait 0.460000 @ 3| | Milimétres K=
PN ovea e
P e W ovie e
© x [0.000000 B
o L Milimétres e
v [0.000000 B
v
&
B V) actver o couche de symboles. €L effets
» Rendu de couche
- e - [ ok aonuter | | Applaver || Ade
wer (cuo Coordomnée 327369,602293 | Echelle| 11173966~ | @ Loupe|100% 5 Rotation 00° 3| v/ Rends @epscaen @

Insertion de I'image JPG a géoréférencer : ici une photo d’'un plan d'usage des terres du
village d’Amani N'Guessankro

@ *numerisation_amani — QGIS
Projet Editer Vue Couche Préférences Extensions Vecteur Raster Basededonnées Intemet Maillage Iraitement Aide

DEBRRE Lo NPP Betlod e Sz m-3-5
BQV.ZRE @D 1./ =9

s

QaR 2se ®

N-g-
Couches
¢ @ ®TwE-B AL

‘Amani nguessenkro
~ V¥ Google Satellite

R-REGHhw T &

PRl
2R}

» (O Utilisé récemment

» @ Analyse de réseau

» @ Analyse de terrain raster
» @ Analyse raster

» @ Analyse vectorielle

» @ Base de données

» @ Cartographie

» @ Création d'un raster

A Création da uactaue:

Visualiseur de Résultats

QT rt Coordonnée| 341639,601152 | Echelle|1:173966 ~ | {@ Loupe|100% |+ | Rotation |0.0°
LH Taper ici p rcher &B5Cc ~wm T aND P

Cette image est une simple image scannée, elle ne posséde donc aucune référence
géographique. L'objectif est de géoréférencer cette photo pour qu'elle se superpose aux
limites du village préalablement ajoutées.

1631
05/06/2023 L)

ViRt s @
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(@ *numerisation_amani — QGIS - [u] X
Projet Editer Vue Couche Préférences Extensions Vecteur Raster Basededonnées Intemet Maillage Iraitement Aide
°s o ‘
DEBRRY UPLALAPPRPR/ LB LUOR & [#z -8- -
R@V.awmEB @B/ > 5= QaR 28 b4
M- A 1Y e R 9 ¥u 2l Y |X K-
=12 - $9=5 - C RGN ZG e D 6 © weicome to rance. (ISR @<
Couches ] Boite 4 outils de traitements L]
CARTO-BAL » 2 O[F N
carto put amani brute Q Rechercher.
M Bande 1 (Red) » (U Utilisé récemment 4
M Bande 2 (Green) » @ Analyse de réseau
M Bande 3 (Blue) » @ Analyse de terrain raster
V! [] Amani_nguessenkro » @ Analyse raster
~ V| ¥ Google Satellite » @ Analyse vectorielle
» @ Base de données
» @ Cartographie
» @ Création d'un raster
» ) Création davactaure b
Visualiseur de Résultats (=[]
Q Taper pour trouver (Ctr+K Coordonnée| 8831223 | Echelle|1:1978¢  ~ | @i Loupe| 100% 2/ Rotation [0.0° 3| V|Rendu @ersciezn @

Il faut s'assurer que la photo est bien orientée vers le nord comme ci-dessus. Si ce n'est pas le
cas, une des solutions est d'ouvrir la photo sur un autre logiciel de visionnage de jpeg (ex:
nomacs) et de la réenregistrer a partir de ce logiciel.

225 Le géoréférencement:
On utilise I'outil Géoréférencer dans 'onglet Raster

@ *numerisation_amani — QGIS - X
Projet Editer Vue Couche Préférences Extensions Vecteur Base de données Internet  Maillage Traitement Aide
@ LS C
DEEREY [O8 & 0 535D §% Caluatie Raster e e F: -m-F
Aligner les rasters... - -
L AV ALY N i == QeR ~2za b4
- Analyse - el v e RGN S ¥[n  Ele -y X X-
= Projections » )
11318 S RN o . © wokcme o pnet (IS -@-
Couches L] Extraction » Boite 4 outils de traitements L]
“Ad®RTi-BAOL Conversion » » e OE A
carto put amani brute Q Rechercher.
M Bande 1 (Red) » (U Utilisé récemment 4
M Bande 2 (Green) » @ Analyse de réseau
I Bande 3 (Blue) » @ Analyse de terrain raster
v![] Amani_nguessenkro » @ Analyse raster
~ V| I Google Satellite » @ Analyse vectorielle
» @ Base de données
» @ Cartographie
» @ Création d'u
. -
Visualiseur de Résul o8
Q Taper pour trouver (Ctri+K Coordonnée -155,1023 | Echelle|1:20965 ~ | @@ Lowpe 100% |3/ Rotation [0.0° % Vi Rendu @epsczenn @

3.2.5.1 Géoréférencer > ouvrir un raster > sélectionner I'image
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giz

Q" —Qals
DEERERY UerLPHPPP A
L AV ALY N >

M A ARG
Couches )
¢ B e -BADL

v |V B carto put amani brute
M Bande 1 (Red)
[ Bande 2 (Green)
M Bande 3 (Blue)
V! [] Amani_nguessenkro
~ V| ¥ Google Satellite

Q_ Taper pour trouver (Ctr+k;

FORESTS

23

nitidee EFI

filieres & territoires

g

@ Geéoréférencer

q
Fichier Editer Vue Paramétres

-
= » £ 33' R

¢ PEPE %

Table des points de controle

Activé ¥ ID  SourceX | SourceY  Destination X

Ourir un raster

Orppep L

Destination Y dX(pixels) | dY (pixels)  Résidu (pixels)

EPSG:

Rotation |0.0°

+| Transformation :Non renseigné 5121
T

Coordonnée| 479,700 | Echelle|1:20965 ~ | @i Loupe| 100% %/ Rotation [0.0°

<+ VI Rendu @ EpsGia2630

*

Dans la fenétre du géoréférenceur, la partie supérieure contiendra I'image a référencer
tandis que la partie inférieure contiendra la table des points de contréle (ou points de

géoréférencement).

Dans la table des points de contréle on observe les colonnes Source et Destination X et
Y : le principe étant de sélectionner un point reconnaissable sur I'image (Source) auquel
sera assigné la bonne coordonnée a partir de la console QGCIS (Destination).

3.2.5.2 Placer les 2 fenétres (caneva QCIS et géoréférenceur) en cote a cote

RGO GEEIBE- -2
s Sk B

T

G e

&

Coordonnée | 346768,685682 | Y Echelle|1:47124

QaR 2z .4
)

® welcome to planet [{iiogin

Visu

- | @ toupe 100%

(@ Geéoréférenceur - carto_put_amani_brutejpg

Fichier Editer Vue Paramétres
7|57
¢ Po?s

o

=
A0)
=

o

L1

Table des points de controle
Activé ~ 1D SourceX

Destination Y

SourceY | Destination X X(pixels) Y (pixels) | Résidu (pixels)

3.2.5.3 Ajouter les points de géoréférencement :

”
- Ajouter un point PO et pointer un élément reconnaissable sur I'image (limite,

sommet etc.)
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- Une nouvelle fenétre s'ouvre « saisir les coordonnés de la carte » ; choisir

I/ Depuis le canevas de carte |

seule la vue courante apparait (console Qgis) et il faut
choisir le point réel auquel correspond le point fraichement sélectionné
- Les colonnes Source et Destination se remplissent automatiquement !

mani_brutejpg o

Base de données Intemet Maillage Traitement _Aide

RABSLIOR GEMIE-B-9 - > 365 @ POT OBPP A
i M Bl B Qe® 2se ®
N 9

T E—
oo M

© welcome to panet [1EAGRY

Giled U- &g

@ saisir les coordonnées de la carte X

Entrez des coordonnées X et Y (OMS (dd mm s5.59), DD (dd.dd) ou coordonnées profetdes
It qui I 4 & sur l'mage. cliquez
sur le bouton du crayon et cliquez ensuite sur le point correspondant sur le canevas de carte de
QIS pour rempliir les coordonnées du poit.

x/Est |

Y/ Nord |

| EPS6:32630 - WGS 84/ UTM zone 30N ~ @)

V| Cacher automatiquement la fenétre de géoréférencement

Ok | £ Depuisle canevas de carte | | Annuler |

tionX | DestinationY  dX(pixels) Y (pixels) | Résidu (pixels)

Coordonnée | 346978,685422 | Echelle|1:47124  ~ | (@ Loupe|100%

Base de données Intenet Maillage Traitement Aide

RABSLNOR CEMIm-B-9 -
s ke b Qe ~se

s T- K&

(), Welcome to #

@ saisir les coordonnées de la carte X

Entrez des coordonnées X et Y (DMS (dd mm s5.55), DD (dd.da) ou coordonnées projetées

(mmmm.mm)) qui correspandent avec le point sélectionné sur Iimage. Eventuellement, cliquez

ur le bouton du crayon et cliquez ensuite sur le point correspondant sur le canevas de carte de
pour remplirles coordonnées du point.

X/Est |342341 10¢

Y/ Nord |685993.08228782017249614

| EPSG:32630 - WGS 84/ UTM zone 30N - |[@

V| Cacher automatiquement la fenétre de géoréférencement
Y dX(pixels) dY (pixels) Résidu (pixels)

oK # Depuis le canevas de carte || Annuler | |-
— Rotation 0.0° |+ Transformation :Non renseigné  1825.8,407.2 Aucun
Coordonnée | 342341.5772,695993.0871 | ¥ Echelle 111 ~ | @ lope[100%  |3] Rotation [00° |3 V/Rendu @epsciazenn @
.| TRt

3.2.5.4 Réitérer l'opération sur 5 a 10 points afin de pouvoir calculer le
géoréférencement :
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Base de données Intemet Maillage Iraitement Aide

RGBS ENORC BRI BE-8-0 C-

=4 ®= Qe ~se B =

5 © weicometo| W B> [ 3575 ¢

Table des points de controle
Active ¥ ID  SourceX | SourceY  DestinationX  DestinationY  dX(pixels)  dY (pixels)  Résidu (pixels)

0 17847957 -371.330337 34234151 685993.08 n/a n/a n/a

1 13376056 -11559426 34084374 68386576 n/a n/a n/a

2 23212725 -2243.4852 34341444 680479.73 n/a n/a n/a

3 10453546 -1932.8403 339781.80 68168640 n/a n/a n/a

4 23884716 -16022992 343778.87 682314.83 n/a n/a n/a

5 16500736 -25886173 341407.58 679634.67 n/a n/a n/a

Rotation [0.0° % Transformation :Non renseigné 24,2800 Aucun

Coordonnée 339335681533 | Echelle|1:49240  ~ | @i Loupe| 100% %/ Rotation [0.0° % VIRendu @ersczein @

3.2.5.5 Spécifier les paramétres de transformation

Sélectionner Play [’ > Type de transformation linéaire > Plus proche voisin >
Vérifier le systéme de projection > spécifier le raster de sortie et renommer |'image
de brute a géoréférencée pour éviter toute confusion

LoOR e EE:

@ Parametres de transformation

Paramétres de transformation

Type de transformation : Unéaire
Méthode de ré-échantillonnage | Plus proche voisin

SCR cible. EPSG:32630 - WGS 84/ ¥ || &
Paramétres en sortie

Raster de sortie

mani_georef.tif €1

Compression : Aucun
Enregistrer les points de contrdle
Créer seulement un fichier World (tranformation linéaire)
Employer 0 pour Ia transparence si nécessaire

Définir la résolution de la cible

Horizontal 0.00000

Vertical 1.00000

. Destination Y dX(pixels)  dY (pixels) Résidu (pixels)
685993.08 n/a n/a n/a
Générer une carte PDF 683865.76 n/a /a /a
Générer un rapport PDF 680479.73 n/a na n/a
68168640 n/a n/a n/a
V' Charger dans QGIS lorsque terminé 682314.83 n/a n/a n/a
67963467 n/a n/a n/a

Rotation [0.0° || Tranformation :Non renseiané  -605,423  Aucun
=

ok || Annuler Aide

Coordonnée | 339335,681533 | R Echelle|1:49249  ~ | {@ Loupe|100% %/ Rotation [0.0° 3| V|Rendu @epscia6z0 @

Page8sur11  499mots [E (% Accessibilité : consultez nos recommandations
'

O Taper ici pour rechercher

3.2.5.6 Cliquer sur b a nouveau puis fermez le géoréférenceur et ouvrez
I'image dans la console Qgis
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(@ *numerisation_amani — QGIS

Projet fditer Vue Couche Préférences Extensions Vecteur Raster Basededonnées Intenet Maillage Iraitement Aide

DeBRRY OPLLNPPPRIEBS LUOR & [#Z By

R@V:ZawmEB @B/ > 2@ QeR aze b4
Iofie lfie v @@ %%

(5) Welcome to Planet || login | O a2

LA A-NEGEHEn - &

Couches o8 Boite a outils de traitements
¢A®RTo-RAD % O[E X
- #* image brute amani ? Q

M Bande 1 (Red)
M Bande 2 (Green)
M Bande 3 (Blue)
» V| ¥ image brute amani georef 2
! [] Amani_nguessenkro
» |V ¥ Google Satellite
- #* carto_put_amani_brute
M Bande 1 (Red)
[ Bande 2 (Green)
M Bande 3 (Blue)

D Utilisé récemment

@ Analyse de réseau

@ Analyse de terrain raster
@ Analyse raster

@ Analyse vectorielle

@ Base de données

@ Cartographie

@ Création d'un raster

0D _Création da vartaurs

Visualiseur de Résultats

L vvv~v~v~v~~|p

Q Taper pour trower (Crl+K

(@ *numerisation_amani — QGIS

Projet Editer Vue Couche Préférences Extensions Vecteur Raster Basededonnées Intemet Maillage Iraitement Aide
DeBRRY QLL,LNPPPRAIEBS LUIOR & [#Z . R g
LAV AY N ° =@ QeR aze b4

el fie @& W%

-5 AR-NZGen D e ®) Welcome to planet [[ilsglinill O~ &R
Couches L) Boite a outils de traitements CE]
¢B®RT-RAD A
~ [] ¥ image brute amani ? a

M Bande 1 (Red)
M Bande 2 (Green)
M Bande 3 (Blue)

@ Analyse de réseau

Coordonnée | 342588,683757 | Echelle|1:123872 ~ | @i Loupe| 100% <! Rotation |0.0° % VI Rendu € EPSG:32630

» v/ ¥ image brute amani georef 2
! [] Amani_nguessenkro
» |V ¥ Google Satellite
- ¥ carto_put_amani_brute
M Bande 1 (Red)
[ Bande 2 (Green)
M Bande 3 (Blue)

Q Taper pour ctris;

Coordonnée | 342309,683026 | Echelle|1:81327

@ Analyse de terrain raster
@ Analyse raster

@ Analyse vectorielle

@ Base de données

Q@ Cartographie

@ Création d'un raster

D _Création da vartaurs

Visualiseur de Résultats L)

@ lowpe[100% |3/ Rotation [0.0° % VI Rendu @erscei @

C’est correct ici ! On peut commencer a numeériser cette image

4. Numeérisation avancée :

Certaines étapes auront déja été réalisées dans le cadre du géoréférencement (en police
« gras »):

Activer la numérisation avancée dans la boite a outils (clic droit barre du haut)

Activer I'accrochage dans la boite a outil et choisir le nombre de pixel de sensibilité (clic droit
barre du haut)

@
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3.1 Nouveau projet :
Toujours bien Vvérifier le systéme de coordonnées

Créer une nouvelle couche shapefile - oc_sol_village

*numerisation_amani — QGIS
Projet Editer Vue [ENENY Préférences Extensions Vecteur Raster Base dedonnées Internet Maillage Iraitement Aide

N} ) B Gestionnaire des sources de données D o
Créer une couche
R@V: 4

>R~ Intégrer des couches et des groupes...

Ajouter une couche « Nouvelle couche Shapefile

/. Nouvelle couche SpatiaLite...

Ajouter depuis un fichier de Définition de Couche. @ Nouvelle couche temporaire en mémoire...

Copier le style B Nouvelle couche de maillage...
Couches Coller le style %2 Nouvelle couche GPX.
¢ @ ®T Copier la Couche 1 Nouvelle couche virtuelle...
~ VI @ ViLAGE

Coller Couche/Groupe

v [] Amani_|
~ (W & IMAGE Ouvrir la Table d'Attributs 6
» v ¥ image Filtrer la table attributaire
4 ¥ image Basculer en mode édition
» V| ¥ Google Sat

Enregistrer les modifications de la couche
Editions en cours
Sauvegarder sous
Enregistrer dans un Fichier de Définition de Couche.

1 Supprimer Ia couche/groupe Ctrl+D
Dupliquer une couche(s)
Définir I'échelle de visibilité
Définir le SCR des couches Ctrl+Maj+C
Appliquer le SCR de cette couche au projet
Propriétés de la couche
Filtrer. Ctrl+F
Etiquetage
Afficher dans la vue d’ensemble

O Afficher tout dans 2 vue d'ensemble

©F Supprimer tout de la vue d'ensemble

1 entrée de légende supprimées. Coordonnée  341758,68572¢ | Echelle|1:5670

u [a @ =§ @ }‘ﬁ ﬁ ;: Nom de fichier
L AV AY N

numérisation qgis > 02_numerisation

Couches CER:
¢B®RTo-RAD
v v @ viLLAGE
' [] Amani_nguessenkro
v @ IMAGE
» v B image brute amani_georef 2
» [ B image brute amani 3
v ¥ Google Satellite

Aucun élément ne co

«

< DATA (D)

= Google Dr

Nom du

pour trouver (Ctrl+K 1 entrée de légende supprimées.

B @ Nouvelle couche GeoPackage... Ctrl+Maj+N

Supprimer le champ

Annuler

Aide

onitidee gy

Baite 4 outils de traitements o8
% & O[E N
Q_Rechercher

& Lowe|100%

(1 Utilisé récemment

@ Analyse de réseau

@ Analyse de terrain raster
@ Analyse raster

@ Analyse vectorielle

@ Base de données

@ Cartographie

@ Création d'un raster

D _Création da vartaurs

Visualiseur de Résultats ®

</ Rotation [0.0° 2| V| Rendu @ epsG:a2630

@

s oS Y X K-
Boite  outils de traitements L]
% & O[E N
Q Rechercher

B toupe|100%

(D Utilisé récemment

@ Analyse de réseau

@ Analyse de terrain raster

@ Analyse raster

@ Analyse vectorielle

@ Base de données

@ Cartographie

@ Création d'un raster
Création da vactaure

Visualiseur de Résultats ®

2| Rotation [0.0° % VIRendu @ersczein @
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Q@ *numerisation_amani — QGIS

NEERRK O
BV, ZwB B /.

R -y =N -
Couches CER:
CARTO-BAO
~ VI @ viLAGE

V' [[] Amani_nguessenkro
v @ IMAGE
» v " image brute amani_georef 2
» [] ® image brute amani 2
V. ¥ Google Satellite

«

Q_ Taper pour trowver (Ctri+K)

DEBRRH @0
BQVZRBE B /.

e Co Préférences  Extensio

Couches CER:
CBRT-BAO
v & viuaGe
V! [J Amani_nguessenkro
v @ IMAGE
» v " image brute amani_georef 2
» [] ® image brute amani
v ¥ Google Satellite

“«

«

Q_ Taper pour trowver (Ctrk+K)

L Taper ici pour rechercher

On met au bon systéme de coordonnées

I'ESPG32630 (30N)

FORESTS
4 FUTURE

Fnitidee

filieres & territoires

1 entrée de légende supprimées.

(@ Nouvelle couche Shapefile

Nom de fichier
Codage du fichier
Type de géométrie

Dimensions supplémentaires

Nouveau champ

Nom

D:\Cote é gis\02_¢

[urFs

Pas de géométrie

27 oint
° Muttipoint

/" Polyligne

_sol_kotienks

Type | abecDonnée texte

Longueur (80

Type
Integer

Précision

Ajouter 3 la liste des champs

Longueur
10

Précision

Supprimer le champ

Annuler

Aide

Q| ¥ 23

Baite 4 outils de traitements
% & 06 b

23

EFI

Y |X X -

[Q Recherche

(O Utilisé récemment

@ Analyse de réseau

@ Analyse de terrain raster
@ Analyse raster

@ Analyse vectorielle

@ Base de données

@ Cartographie

@ Création d'un raster

0D Création da vactaurs

Visualiseur de Résultats

B tovpe 100% |3 Rotaton [0.0°

]
te]
¥

@ Nouvelle couche Shapefile

Nom de fichier

Di\Céte é agis\02.

Codage du fichier UTF8
Type de géométrie | &2 polygone

Dimensions supplémentaires ®) Aucun Z (+ valeurs M)

| EpsG:32630 - Was 84 / UTM zone 308

1 entrée de légende supprimées.

Nouveau champ

valeur M

Type | abeDonnée texte

Longueur (80

Type
Integer

Précision

Ajouter 3 laliste des champs

Longueur Précison
10

3.2 Ajouter les limites du village

Supprimer le champ

Annuler

Aide

Boite a outils de traitements
® e 0B N

<! VI Rendu @ epscaz630

10:58 =
07/06/2023 1

@

[Q Recherche

» (O Utilisé récemment

@ Analyse de réseau

@ Analyse de terrain raster
@ Analyse raster

@ Analyse vectorielle

@ Base de données

Q@ Cartographie

@ Création d'un raster

D _Création da vartaurs

Visualiseur de Résultats

B Loupe 100% </ Rotation |0.0°

<! VI Rendu @ epsciaz630

@

: dans le cas d'étude en code d'ivoire il s'agit de

Ajouter un champs oc_sol et un area (pour calculer l'aire aller dans calculatrice de champs :
mise a jour d'un champs existant : $area/10000 pour avoir la surface en ha)

- Clic droit table attributaire :

10



B FORESTS th1
"4 FUTURE @ Qlt&l tdtae EFI

-
]
A

] I
srati Deuteche Gesaiishatt
cobperation |Z o amatiante
allemande Boammonssbatt 520

DEUTSCHE ZUSAMMENARBEIT

@ oc_sol _koitienkro — Total des entités: 0, Filtrées: 0, Sélectionnées: 0

- X
VAL ] = D | & 7 ES P (B » = @&
12314 v |=| € | 12310 Ajouter un champ (Ctrl+W)

~ || Tout mettre a jour || Mettre & jour la <6
id

= Montrer toutes les entités ,

/|2 8 = B &
123id v

€| 1234

~ || Tout mettre a jour
id oc_sol

@ Ajouter un champ X

o [aredl |

Commentaire

Type Nombre entier (entier) -

Type (fournisseur de données) integer

s 10 s
oK Annuler

! Montrer toutes les entité

11



affemand ' giz s FORESTS nitidae ﬁ;‘
o, Z o filieres & territoires EFI

EUTSCHE ZUSAMENARBELT 4 FUTURE

Q@ oc_sol koitienkro — Total des ent

, Fi 0, Sélectionnées: 0
VeB o s o & A2 VTESP BRVE & @@
123id v |=| € | 12310

Q

~ || Tout mettre & jour || Mettre & jour la sélection

id oc_sol area

@ oc_sol koitienkro — Calculatrice de champ X
Ne mettre & jour que les 0 entités sélectionnées
Créer un nouveau champ v Mise 3 jour d'un champ existant
Créer un champ virtuel
Nom
[1230re0 -
Type Nombre entier (entier)
Longueur du nouveau champ |10 2| précision [3 al
| Expression | diteur de fonction
D8 &) [[Q Rechercher. Afficher Tide
sarea/10000 row_number B
» Agrégats
» Chaine de caractéres
» Champs et Valeurs
» Conditions
» Conversions
» Correspondance floue
» Couches
» Couleur
» Date et Heure
» Enregistrement et attributs
» Fichiers et Chemins.
L= e e e L Jlow > Général
— » Géométrie
Entité ~ v i
Prévisualisation: MULL » Math -
| ok || annuer || aide

fontrer toutes les entit

3.3 Mettre lI'image du PUT en transparence pour voir I'image google sat en
dessous

Dessiner les polygones et leur octroyer une typologie :

@ *numerisation_amani — QGIS

Projet Editer Vue Couche Préférences Extensions Vecteur Raster Basededonnées Intemet Maillage Iraitement Aide

DEEBRRY VAL APPY /LGB LOR AEHEE-8- G-

LL NVAY N AV o =q qa Qe ase ®
M - B RROURTAREe 2R = SI¥fds  Blx Iy X X -0

-8G5 ~ - NG T K © welcome to panct [SEEGIAN O a®m2
Couches R
YBRTEGE-A AL
[~ v @ Numérisation

V! 17 o€ sol keitienkro
~ I @ VILLAGE

Boite a outils de traitements
wa 0B v A

[Q Rechercher. |

(© Utilisé récemment E

» @ Analyse de réseau
5 [C] Amani_nguessenkro » @ Analyse de terrain raster
v V| @ IMAGE » @ Analyse raster
» v B image brute amani_georef 2 » @ Analyse vectorielle
» B image brute amani ? » @ Base de données
» |V ¥ Google Satellite » @ Cartographie
» @ Création d'un raster
» O Craation davactaure b
Visualiseur de Résultats

Q Taper pour trowver (Crr+k)

Coordonnée| 341979,685083 | Echelle|1:6543  ~ | (@ Loupe[100% |+ Rottion 0.0° |3V Rendu @epscizesn @

12



ppenon W T Qi Z FORESTS Fnitidee

EUTSCHE ZUSMENARBELT 4 FUTURE

0 L3

filieres & territoires EFI

@ *numerisation_amani — QGIS - o X

Projet  E lue  Couche

DEBRRE O3PS NPPR RLBaLIOR AEHZE-8-06-

RQV.ZARB B 270 % =4 q= s QeR 22 B ¥
M- B-RRORRVARPS - HFRR > @) ¥ [
H-5-6-5 CEM- NG AR D 6 Cp———— -0 a®m

Couches e®
YAdwTE-AAO

Préférences Extensions Vecteur Raster Base de données Internet Maillage TIraitement Aide

15 Slex -]y X K-

Boite & outils de traitements
L ZAEIEARN

~ V| @ Numérisation Q_Rechercher.
o » (D Utilisé récemment E
~ I @ VILLAGE » @ Analyse de réseau
' [] Amani_nguessenkro » @ Analyse de terrain raster
v | @ IMAGE
» V| ¥ image brute amani_georef 2 oc_sol koitienkro - Attributs d'entités Briete
> ¥ image brute amani iées
» V| ¥ Google Satellite
a a
raster
ocsol [12 @] e =
its (=]
area [
ok || Annuler
Q_ Taper pour trouver (Ctrl+ Coordonnée | 343110,68203¢ | Echelle|1:5440  ~ | @i Loupe| 100% %/ Rotation |0.0° 3| V|Rendu @ersc:aezn @

3.4 Utiliser 'accrochage pour suivre les contours d’'un autre polygone

@ *numerisation_amani — QGIS - a X
Projet Editer Vue Couche Préférences Extensions Vecteur Raster Base dedonnées Intemet Maillage Iraitement Aide

DEERRH 0SS NPP R/ BablOR AEHZIE-B-06-

BEV.ARB D 4/ 8% - b =4 M@ 5 Qe ~se B ¥
M -2 FR2ORRBIRPS  HFRR -

H-8-&-0 CEV- R-NGGen D Cp————— cO- aBm2

Couches )
YBRTEGE-A AL
~ V| @ Numérisation
v [# oc sol koitienkro
~ VI @ viLAGE

|15 B Y | X K-\

Boite 4 outils de traitements
% &0E 9 A

Q Rechercher.

(© Utilisé récemment E

» V| ¥ Google Satellite & fase e dom
@ Création d'un raster

£ Création da vactanre

» @ Analyse de réseau
V' [] Amani_nguessenkro » @ Analyse de terrain raster
v v @ IMAGE » @ Analyse raster

» v B image brute amani_georef 2 » @ Analyse vectorielle

» [] B image brute amani » @ Base de données
»
>
.

Visualiseur de Résultats

Q Taper pour trouver (Ctri+h Coordonnée | 342948,682479 | Echelle|1:6641 & lowpe[100% |3 Rotation |0.0° 2 VI Rendu @epsciazen @

3.5 Enregistrer les modifications avec le crayon
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coopération ‘ ‘

allemande

DEUTSCHE ZUSAMMENARBEIT

) @mm£23

filieres & territoires E FI

Classification utilisée ici (voir la nomenclature dans le cadre du PUT)

Code
typologi Utilisation du sol

e
1 Mosaique agricole
2 Habitations
3 Zone d’extension urbaine
4 Bas-fonds cultivés
5 Riziculture
6 Zone de maraichage
7 Banane douce
8 Banane plantain
9 Mais

10 Pisciculture
11 Elevage bovin
12 Forét
13 Zone de reboisement

(14) Bas-fonds aménagés pour la culture

vivriére a l'année

3.6 Créer un polygone avec le fond en transparence qui reprend un des
éléments du PUT > remplir l'ocsol

On dispose de plusieurs outils de numérisation avancée :

R-VROVRRARP @ HRR

3.61 Remplir un anneau

Dans le cas ol 'on veut dessiner un polygone a l'intérieur d’'un autre en effacant la partie du
gros polygone on peut utiliser la fonction “Remplir I'anneau” :

on dessine la zone qui sera supprimée et remplie par un nouveau polygone

on attribue ensuite au nouveau polygone ses valeurs dans la table d'attributs:

14



DEUTSCHE ZUSAMMENARBEIT

cagpiration W ‘ g| v o 9 FORESTS @ nitidee

allemande A s
4 FUTURE filieres & territoires EFI

QL PLRPPIRAHNERSLIOR AEHZIE-8-°6-
LAY Y VAR §:3 . s A QeR 22 B ¥
M -B-RRORRERPe £ RR > O¥fds Bl -y X X -
H-5-5-5 SV RNGGE S D 6 Cpm———— -0 AR
Couches e®

Boite & outils de traitements
®A40B ¥ »
[[Q Rechercher.

» (D Utilisé récemment
» @ Analyse de réseau
» @ Analyse de terrain raster
» @ Analyse raster

» @ Analyse vectorielle
>

>

»

N

YAdwTE-AAO

~ V| @ Numérisation
(oif

v
~ I @ VILLAGE
' [] Amani_nguessenkro
v v @ IMAGE
» V| " image brute amani_georef 2
» [ ¥ image brute amani

@ Base de données
» V| ¥ Google Satellite

@ Cartographie
Q

@ oc_sol_koitienkro - Attributs d'entités L)

e

oc_sol 3 al

area [

| Annuer |

Q Teper pour trower (C1+K) @

Pour plus de facilité vous pouvez procéder par petits polygones pour la cartographie
des terrains et ensuite fusionner ces polygones. Il faut que leurs cétés communs soient
parfaitement jointifs aux sommets (option d’accrochage), il faut ensuite sélectionner les
polygones a fusionner avec l'outil sélection :

3.6.2 Fusionner 2 polygones :

Se mettre en mode édition /-
Outil sélectionner cliquer sur un polygone + ctrl et cliquer sur le 2™ polygone a fusionner

Outil Fusionner €

15



i g |7 pese FORESTS
us2mmenarbait (612)
allemande EEpE 4 FUTURE

DEUTSCHE ZUSAMMENARBEIT

GIS

ation_amani —

rojet £ Cou
DDBRRY ILLALHNPPI QA . B L0 BT BE-8-00&-
BV ZRBE D L/ BRR-ZT>8 [ o =4 @@=

"R RRBROVRBARPE  HRR®
Eie-%-o SRV RN GG D 6 © weame o s (GG

Couches O]
YAdwTE-AAO
~ V| @ Numérisation
oitienkro
~ I @ VILLAGE

Préférences Extensions Vecteur Raster Basededonnées Intemet Maillage Traitement Aide

g

Qa®e ~2se ®

nitidee

23

filieres & territoires EFI

R

Boite a outils de traitements
CEXEIEARS

15 Slex -]y X K-

[Q Rectercre

(D Utilisé récemment
@ Analyse de réseau

v | @ IMAGE
VB image brute amani_georef 2

' [] Amani_nguessenkro @ Fusionner les entités

>
» [ ¥ image brute amani
» V| ¥ Google Satellite

id
Entité -30

- | entite -30

~ | Entité -30

3

2

Fusion 3
«

Q Taper pour troweer (Crl+

1

1

1

[

(&)

| = | 1gnorer tous les champs
[

Supprimer 'entité de la sélection

NULL

NULL

NULL

Prendre les attributs de I'entité sélectionnée

Prendre les attributs de I'entté avec la plus grande surface

Annuler

Coordonnée | 342018,682430 | Echelle|1:7357

@ Analyse de terrain raster
@ Analyse raster

@ Analyse vectorielle

@ Base de données

@ Cartographie

@ Création d'un raster

0D Création da vactaurs
Visualiseur de Résultats

@ Loupe[100% |3/ Rotation [0.0°
& &

<! VI Rendu @ epscaz630

=)

3.7 Corriger si besoin la géométrie (Activer le vérificateur de topologie dans la

boite a outils Vecteur)
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